
xCore： 

 

Bug修复： 

1. 修复编码器加速度和机器人加速度参数计算错误问题（导致状态监控点位错误） 

2. 修复采样连续性判断错误引起的程序停止问题 

3. SR3适配拖动功能优化 

4. 力控升级优化，力矩突变时安全过渡 

 

HMI： 

无变更，沿用 v1.7.0.7版本的 HMI 


