
V1.5.1.19 

Bug 修复： 

1、 开机后使用系统 IO 进行程序运行不成功 

2、 Modbus tcp 从站反复连接断开导致的文件描述符占满 

 

新功能： 

错误级别的报警可以触发系统 DO 

 

HMI 使用 4.0.5.2169：http://sw.rokae.com:8800/xcore/robot/release/v1.5.1_20220617/ 


