
V1.4.2 

Bug 修复： 

1、修复跳转到光标+Break 指令崩溃的问题，同时修复 break 指令内存泄漏的问题 

2、支持 xb25 等新的工业机型 

3、修复暂停后不能恢复运动的问题 

4、修复寄存器控制、 socket 控制等 pptomain 不重置变量列表的问题 

5、 ER7 更新 cad 参数， 可以运行辨识程序了 

 

Note 

 

1.  v1.4.1.38 版本升级完成后，展示版本号为 1.4.2 

2.  v1.4.1.37.C09.20220429 版本针对 XB12s_3 机型优化了前瞻，解决了绕 Y 旋转问题 

3.  这两个版本统一使用 HMI：3.2.4.55119 路径： 

http://sw.rokae.com:8800/xcore/robot/release/v1.4.2_20220425/ 


