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机器人增加导轨eni（xml）文件配置-工业机型
如图，以mini板+6轴BDHDE的机型增加清能RA的导轨为例

新建RA从站，或从其它工程复制已配置好的RA从站，连接到所有从站的最后（若除导轨外还连有其它外部从站，则依照实际物理连接关系调整位
置）
设置从站id为1201 （ ）注：必须！导轨仅识别1201从站
参照伺服PDO配置文档，配置PDO和操作模式（注1：PDO和操作模式配置与内部轴同型号伺服完全相同，此处不做详述。注2：若是复制已配置好的从
站，可省略此步骤，检查一下PDO配置即可）

配置完成后，点击export ENI即可生成相应xml文件
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