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1 目的 

本文档为 Titanite v3.5.6 版本的报告。该报告作为 Titanite v3.5.6 版本的发布的输出

文档，以及版本最终记录。 

2 主要内容 

本文档介绍了 Titanite v3.5.6 版本的功能变更与修复问题。 

3 升级包 hash 码 

6c38d60487ba1bb4f690e164e43440a24160f79f15727fa29216d21cc8c07054 

4 功能变更 

4.1 支持 XBC5 控制柜软关机功能 

为了解决电源突然断电，可能导致工控机系统文件损坏的问题，增加了软关机功能。

具体使用方法见 XBC5 控制柜操作手册。 

 

注意：只有 XBC5 控制柜才支持软关机功能。 

 

4.2 新增机型 

新增机型XB7S_R906_94XX，该机型为XB7L第 6轴减速器更换为 100速比的机型，

仅用于 PCB 行业的某客户。 

5 Bug 修复 

5.1 修复个别机型，拍急停 RL 程序停不下来问题 

修复 XB20 等大机型，运动中拍急停，机器人下电停止，但程序运行状态不停止的

问题。其他小型机器人出现上述问题概率较小，此版本也能修复。 


