
V1.5.0.7 

Bug 修复： 

1、修复了寄存器的 bit 、bool 绑定问题，同时修复状态监控显示不正确的问题 

2、修复了重启机器人后，连接后，导致状态不一致的问题 

3、修复了 HMI 重连时 3D 模型世界坐标系不同步更新的问题 

4、修复了四元数不跟随安装方式同步的问题 

5、修复了导航栏工业与协作显示错误的问题 

6、暂时屏蔽了侧装功能 

7、修复了导入旧寄存器配置失败的问题 

8、将 Home 点误差范围功能移动到快速调整界面 

9、修复拖动按钮在拖动时会自动关闭的问题 

10、修复点位、路径界面不响应末端按键的问题 

11、修复 CR 辨识结束停止时不平缓的问题 

12、抹除配置后，机器人扫描关节异常问题 


