
V1.5.0.1 

新特性： 

1、 Robot_dimension 替换 DH 参数 

2、 增加诊断延迟运动设置参数 

3、 支持清能德创驱动器 

4、 适配 14 个工业机型 

 

 

Bug 修复： 

1、 Break 指令内存泄漏问题 

2、 pptoline+break 指令崩溃问题 

3、 修复 goto 指令抢占多任务执行的问题 

4、 修复前瞻重构后暂停可能无法恢复的问题 

5、 修复 CR 机型计算精度问题 

6、 修复笛卡尔坐标系下，三四轴无法 jog 问题 

 


