
V1.5.0.14： 

Bug 修复： 

1、 单步、暂停一直切换，控制器状态错误导致 RL 无法按预期执行 

2、 多任务的低优先级任务结束时，优先级被错误的设置过低导致无法循环模式运行 

3、 多任务的低优先级任务未执行完毕时，优先级提升过快导致主运动任务报采样点不足 

4、 系统 IO、外部通信、寄存器可以在程序运行中控制 pptomain 

 

HMI 使用 1.5.0.12 版本的， 4.0.5.2164 


